RCX6

KARCHER

Diky pohonu vsech kol zvladne roboticka sekacka RCX 6 narocny terén a zaroven chrani travnik. Bezdratoveé a plné automatickeé

sekani umoznuji systemy GPS, RTK a kamera s umélou inteligenci.

Cislo produktu

1.269-760.0

= Bezdratova navigace a sledovani sekani pomoci GPS a RTK
= Kamera s umélou inteligenci pro presnou navigaci a vyhybani se prekazkam
= Pohon vsech kol pro vysoké naklony a Setrné zatacky

Technické Udaje

EAN kod
Plosny vykon
Typ sekacky
Pocet nozu
Pracovni $ifka
Zaci vyska
Stoupavost
Aplikace sekani

Navigacni technologie
Typ kamery

Definice plochy pro sekani

Nejuzsi Sifka koridoru
Pocet zon sekani

Cas nabijeni baterie
Typ baterie

Napéti baterie
Kapacita baterie
Nabijeci proud
Hladina akustického vykonu
Druh proudu

Barva

Rozméry (D x § x V)
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cm
cm
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A

dB(A)
Ph/V /Hz

mm

4066529131812

3000

Volné se otacejici Cepele
6

35

2/ 10

max. 70

Mul¢ovani

GPS / RTK / Kamera s umélou
inteligenci

3D stereo

Lokalizace pomoci GPS / Detekce
travy

80

max. 10

35

Lithium-iontova baterie
18

5

5

60
1/100-240/50 - 60
Cerna

868 x 535 x 297

Y
y

Vybaveni

Navigacni systém Systematické pruhy
Zo6ny zakazu vstupu |

FunkKce Fezani okraj0 |

Radiova technologie
Senzorova technologie

Aplikace

Zamek pomoci kodu PIN
Aktualizace firmwaru OTA
Plovouci fezna deska

Pohon vsech kol

Displej

zpozdéni kvuli desti

Pocet kol

Svétlomet

Rukojet pro pienaseni
Ochrana proti kradezi
Nabijeci stanice

Anténa RTK

Zemni koliky pro upevnéni
nabijeci stanice

Zemnici koliky pro upevnéni
antény RTK

Srouby pro instalaci antény RTK

Kusy

Kusy

Kusy
Kusy

WLAN, Bluetooth, LoRa®
Opticky sensor, Destovy senzor,
Snimac vysky, snimac naklonu,
Snimac narazu
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KARCHER

Rozméry robota (D x S x V) mm 735 x 510 x 270 Sekaci noze a Srouby Kusy 18
Hmotnost robota kg 14,4 B Obsazeno v objemu dodavky.
Doba sekani na jedno nabiti .
: min 75
baterie
Hmotnost bez pFislusenstvi kg 14,4
Hmotnost véetné obalu kg 29,8

Navigace pomoci GPS a RTK Kamera s umélou inteligenci Pohon vsech kol

= Neni zapotrebi zadny ohranicujici drat, coz = 3D stereokamera rozpoznava povrchy, jako je = Robotickd sekacka se tremi pohanénymi koly
znameng, ze neni nutna zdlouhava instalace ani trava nebo kamen, a muze tak nezavisle dokaze vyjet a posekat travu ve sklonu az 70 %.
¢asove narocné Upravy dratu. mapovat sekanou plochu. = Na nerovném povrchu se roboticka sekacka

= Diky komunikaci se satelity a anténé RTK Ize = Kamera s umelou inteligenci inteligentné dokaze sama vyprostit z obtiznych situaci.
urcit polohu s presnosti na centimetry a vymezit rozpoznava objekty a v zavislosti na prekazce = MOZe se pohybovat i pres vy&&i prahy, napt. pro
tak presné pracovni oblasti. pfizpUsobuje chovani pri jizdé. Roboticka piejizdéni mezi dvéma oblastmi s riznou

= Oblast sekani se mapuje velmi jednoduse pomoci sekacka se priblizuje ke stromum a kefum, ale vyskou.
primého dalkového ovladani robotické sekacky. udrzuje si velky odstup od Zivych tvoru.

= Pokud je signal GPS slaby, pomaha kamera s
navigaci, aby roboticka sekacka jela efektivné a
bezpecné.
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